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EHSPOSITIF D'AFFILAGE DE LAME D'OUTIL COUPANT A MAIN 

L'invention a trait a un dispositif d'affilage d'une lame d'outil coupant a 
5 main, notamment d'un couteau, comportant un support pourvu d'une decoupe, 
des organes d'affilage etant places en regard et en quinconce au voisinage de 
la decoupe, montes rotatifs autour d'axes fixes au support et equipes de 
moyens de rappel en position de maniere a definir une zone d'affilage variable 
selon la position de la lame d'un outil entre les organes d'affilage. 

10 De tels dispositifs sont utilises dans I'industrie agro-alimentaire et, en 

particulier, dans I'industrie de la viande afin de reformer de maniere simple et 
rapide le fil des couteaux utilises. Compte tenu des cadences des chaTnes de 
production et de I'environnement agressif rencontre dans ces industries, dQ par. 
exemple a I'humidite et a la graisse ambiantes, il est necessafre d'avoir des 

15 dispositifs d'affilage faciles a utiliser, a nettoyer, a entretenir et robustes. 

On connaTt par US-B-5 655 959 un disposftif d'affilage comprenant une 
plaque supportant deux axes sur lesquels sont montes libres en rotation des 
tiges courbes. Ces tiges sont disposees sur les cotes d'une decoupe, en 
I'occurrence deux d'un meme cote et la troisieme de I'autre c6t<§, de maniere a 

20 se croiser. Elles sont equipees a une extremite d'une piece rapportee formant 
contrepoids. Des cames situees sous les tiges au niveau des contrepoids 
perme2tent d'adapter la force de rappel. II est a noter qu'un des contrepoids est 
de masse drfferente de celles des deux autres contrepoids. Dans ce cas, la tige 
portant ce contrepoids sert de guide a la lame. Des tringles sont dispos6es de 



From: CAB I NET LAVOIX AUV^RGNE . 0473375474 



22/08/2006 13:53 #774 P. 006/056 



WO 2005/087437 PCT/FR2005/000502 

2 

manure a guider et a former des butees de fin de course pour les tiges. La 
zone situ6e entre les tiges qui se croisent forme une region d'affilage. Le 
couteau est guid6 dans cette region par la realisation d'une fente menagee 
dans le support. 

5 Avec un tel dispositif, Paffilage n'est effectue que par deux tiges, celles 

ayant des contrepoids identiques. Par allleurs, le r6glage des cames de 
maniere identique n'est pas ais6, ce qui entratne souvent une distorsion de la 
zone d'affilage, Teffort exerc6 par chaque tige n'etant pas identique, De plus, le 
guidage de la lame lors de son introduction dans i'echancrure du support n'est 
10 pas facile, la lame venant fr6quemment au contact du support ce qui augmente 
I'emoussage de cette lame et entraTne une degradation du support. Enfin, ce 
dispositif est relativement fragile. 

C'est a ces inconv6n!ents qu'entend plus particulierement rem6dier 
Tinvention en proposant un dispositif d'affilage particulierement simple £ mettre 
15 en oeuvre et pr6sentant une zone d'affilage efficace. 

A cet effet, Tinvention a pour objet un dispositif d'affilage du type precite, 
caract6rise en ce que les organes d'affilage comprennent au moins trois ieviers 
identiques, chaque levier 6tant coud6 et pourvu de deux bras dont Tun est 
globalement courbe et 6quipe d'une extremite & ar§te sensibiement rectiligne 
20 alors que I'autre bras constitue un moyen de rappel en position par gravite du 
levier, le levier etant monte pivotant, au niveau d'une zone de jonction entre les 
bras, autour d'un axe g6om§trique globalement perpendiculaire & la direction 
longitudinale de la d6coupe. 
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Ainsi, grace a 1'invention, on realise un dispositif d'affHage oCj ia zone 
d'affilage est efficace tout le long du trajet de la lame dans la decoupe du 
support, ('ensemble etant de construction simple et robuste, I'infroduction de la 
lame etant facilite par les formes compl6mentaires de la decoupe et d'une 
5 partie des leviers. 

Selon des aspects avantageux mais non obligatoires de Hnvention, le 
dispositif d'affiiage incorpore une ou plusieurs des caracteristiques suivantes : 

- Chaque levier comprend un bras dont un bord est globalement de 
section hemispherique et est adapts pour etre au contact avec une lame d'un 

10 outil. 

- Le bord du bras d'au moins un levier est poll au moins dans la partie 
courbe du bras etfinement strie, a la maniere d'un fusil a aiguiser, au moins au 
niveau de Textr6mite du m£me bras. 

- Les leviers sont aptes & Stre bloqu6s dans une position dite de repos, oCi 
15 . I'ecartement entre les extremites est maximal, par deux butees fix6es sur le 

support et realisees dans un materiau amortissant les chocs. 

- Le support est 6quipe d'une troisfeme butee situee globalement & mi- 
distance entre les deux butees en materiau amortissant et adaptee pour 
bloquer les leviers dans une position oD P6cartement entre les extremites est 

20 minimal. Avantageusement, la troisteme butee a une longueur et une forme 
adaptees pour maintenir au moins un des leviers dans une position dite de 
nettoyage ou ce dernier n'est pas fibre en rotation. 



FromiCABINET LAVOIX AUV^RGNE , 0473375474 22/08/2006 13:53 #774 P .008/056 

WO 2005/087437 PCT/FR2005/000502 

4 

- La troisieme butee est 6quip£e d'un moyen de protection, notamment un 
manchon en materiau souple. 

- Les leviers sont disposes de mantere a masquer le pourtour de la 
dScoupe m6nag6e dans le support lorsque les leviers sont en position de repos. 

5 - Chaque bras formant moyen de rappel est equipe d'un moyen de fixation 

d'un moyen de rappel par gravite suppl6mentaire, notamment un poids. 

- Les leviers sont maintenus ecartes du support et/ou les uns des autres 
par des rondeiles amovibles, 

- Le support est equip6 d'un moyen de prehension et/ou d'accrochage. 

10 L'invention sera mieux comprise et d'autres avantages de ce'lle-ci 

apparaitront plus clairement & la lumtere de la description qui va suivre de deux 
modes de realisation d'un dispositif d'affilage conforms a l'invention, donnee 
uniquement a titre d'exemple et faite en se r£f6rant aux dessins annexes dans 
lesquels : 

15 - la figure 1 est une vue de face d'un dispositif d'affilage conforme a un 

premier mode de realisation de ('invention, en position de repos, 

- les figures 2 & 4 sont des vues en perspective du dispositif represents & 
la figure 1 dans dlfferentes positions d'utilisation, la lame d'un couteau 6tant 
representee respectivement au debut de I'affilage, en cours d'affilage et en fin 

20 d'affilage, 

- la figure 5 est une vue de face, du dispositif represents 2 la figure 1 , dans 
une configuration oCj les leviers sont maintenus en une position permettant leur 
nettoyage et 

BEST AVAILABLE COPY 
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- la figure 6 est une vue de face d'un dispositif d'affilage conforme a un 
second mode de realisation. 

Le dispositif 1 d'affilage repr6sent6 a la figure 1 comprend un support 2 
globalement en forme de T, plan et de faible epaisseur. Ce support 2 est realise 
5 ' dans un materlau riglde, insensible & I'environnement dans lequel il est plac6, 
notamment insensible aux agressions chimiques et & la corrosion. 
Avantageusement, il est usine dans une plaque d'acier inoxydable. La jambe 3 
du T est orientee vers le haut et pr§sente une decoupe 4 s'6tendant de son 
extremite libra jusqu'a environ le tiers de sa longueur. Cette decoupe 4 a 

10 globalement une forme en V et elle se prolonge, par une fente 5 rectiligne, 
jusqu'a ('intersection avec ia barre transversale 6 du T, Cette fente 5 est 
orientee selon une direction globalement parallele a un axe longitudinal A-A' de 
la jambe 3 du T. Cette jambe 3 pr6sente une partie 30, situee d'un cote de la 
fente 5 et de la decoupe 4. Une extremite de cette partie 30, de plus grande 

15 longueur que la partie 31 situ6e de I'autre c6te de Ia fente 5 et de la decoupe 4, 
forme un organe de prehension 32. Avantageusement, cet organe de 
prehension 32 comprend un organe d'accrochage forme par un orifice 33, 
permettant la suspension du dispositif, notamment tors des operations de 
nettoyage. Dans un dispositif 1 , non represents adapts 3 une utilisation par des 

20 gauchers, Torgane de prehension est dispose sur Textr6mit6 de Ia partie 31 de 
la jambe 3 du support. 

Une butee 7, formee par un ergot ou une tige r6alis6e dans un materiau 
rigide et insensible aux agressions, avantageusement en acier inoxydable ou 
en laiton, est positionn6e sur la barre transversale 6, au voisinage de Textr6mite 
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fermee de la fente 5. Cette butee ou tige 7, s'6tend a partir de la barre 6 et est 
orientee selon une direction principale D 7 globalement perpendiculaire £ I'axe 
A-A' et au plan du support 2. 

Cette butee 7 est encadr6e par deux orifices 8 et 8' manages dans le 
5 support et permettant la fixation de ce dernier, par exemple sur un poste de 
travail, aux moyens d'organes de fixation non represents et connus en soi t 
notamrnent des goupilles, des rivets ou des vis. 

Le support 2 est egalement 6quipe de deux autres butees 9 realis6es dans 
un materiau insensible aux agressions physiques et chimiques regnant sur le 
10 poste de travail et amortissant les chocs. Avantageusement, ces butees 9 sont 
r6alis6es en caoutchouc, en 6lastom6re ou en polymere. Ces deux butees 9, 
identiques, de section ovale et de dimensions sensiblement sup6rieures & celle 
de la butee 7 sont positionn6es aux extr6mites 60 de la barre transversale 6 du 
support 2. 

15 Les butees 9 sont dispos6es de part et d'autre et a egale distance de la 

butee 7. Les butees 9 s'etendent a partir de la barre 6 et sont orientees selon 
une direction principale D 9 globalement parallele a la direction D 7 . 
On obtient ainsi trois butees 7et 9 disposees en triangle. 
A I'extremite libra de la jambe 3 et au voislnage du debouche de la 
20 decoupe 4, deux axes 10 paralteles et fixes sont disposes de chaque cSte de 
celle-ci. Ces axes 10 s'6tendent a partir des parties 30, 31 de la jambe 3 et sont 
orientes selon un axe g6ometrique D 10 globalement perpendiculaire i I'axe A-A' 
et au plan du support 2. 
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Sur ces axes 10 sont montes libres en rotation des leviers d'affilage 11. 
Ces leviers 11, au nombre de trois, sont identiques et disposes de chaque cfite 
de la decoupe 4 et de la fente 5, deux du cote de la partie 31, un du c6te de la 
partie 30, lis sont maintenus ecartes du support 2 et ecartes entre eux par des 
5 bagues ou des rondelles amovibles 12. Leur blocage en translation sur ohaque 
axe 10 est assur6, de maniere amovible, par exemple, par un ensemble 
vis/ecrou 120. Ainsi, on peut ais6ment modifier I'ecartement entre un levier 11 
et ie support 2 et/ou entre chaque levier 1 1 en rajoutant ou en retirant une ou 
plusieurs rondelles 12. De meme, Pinsertion de leviers 11 supplementaires ou ie 
10 changement d'un levier 11 d6fectueux s'effectue de manure ais6e. Ces leviers 
11 se pr6sentent sous la forme d'une piece plate, monobloc, de faible 
6paisseur, r6ali$6e en un materiau rigide, d'une duret6 sup6rieure a la durete 
des lames de couteau & affiler et insensible aux agressions physiques et 
chimiques. Avantageusement, les leviers 11 sont en acier inoxydable 
15 martensitique d'une duret6 minimale d'environ 57 HRC . 

Les leviers 1 1 sont coudes et formes de deux bras 13, 16. 
Le bras 13 est courbe et configure de maniere a presenter une courbure 
adaptee a la forme de la d6coupe 4. Le bras 13 se termine par une extr^mite 
14, representant environ 20 a 30 % de la longueur totale du bras 13 et qui n'est 
20 pas incurvee mais a arete rectiligne. 

Chaque bras 13 a un bord F a section globalement hemispherique. Le 
bord F, arrondi, est srtu6 d'un cdte de la decoupe 4 et de la fente 5; en regard 
avec un bord F d'un autre bras 13 situ6 de I'autre cote de la decoupe 4 et de la 
fente 5. 
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La zone de jonction 15 entre le bras 13 et le bras 16 d'un mfeme levier 11, 
en fait la zone de « cdudage » du levier 11, est equipee d'un orifice permettant 
de monter le levier 1 1 libre en rotation sur un axe 10. 

Cette m£me zone 15 se prolonge par un bras 16, venu de mati&re avec la 
5 zone 15 et le bras 13. Ce bras 16 s'6tend vers Pexterieur par rapport a la 
courbure du bras 13. Le bras 16 est de forme globalement trapezoTdale. Ainsi, 
chaque levier 11a globalement une forme de hachette dont le manche est 
Incurve. 

Le bras 16 est de dimensions suffisantes pour former, lorsque le levier 11 
10 est monte sur son axe de rotation 10, un contrepoids et ainsi ramener le bras 
incurve 13 vers le haut par pivotement, dans le sens des filches Pi a la figure 
1, en Pabsence d'effort exerce par rutilisateur. A une extremite 160 du 
contrepoids 16, oppos6e & la zone 15 celui-ci est muni d'un orifice 17 
permettant Paccrochage eventuel d f un poids supplemental, 
15 Les leviers 11 sont disposes sur le support 2, de part et d'autre de la 

d6coupe 4, de manfere a ce que leurs bras incurves 13 soient en face les uns 
des autres. Ainsi deux leviers 1 1 sont situ6s d'un meme cote de la decoupe 4 et 
de la fente 5 en superposition, maissans appui mutuel gr§ce aux rondelles 12 
qui les maintiennent espaces. En Pespece, ils sont situes sur la partie 31 de la 
20 jambe 3. Le troisteme levier 1 1 est sltu6 de Pautre cote, sur la partie 30 de la 
jambe 3. Ce troisteme levier a son bras courbe 13 et son extremite rectiligne 14 
orientes en direction des deux autres leviers 11 et loges dans Pespace situe 
entre ces deux leviers 11. En d'autres termes, les bras incurv6s 13 des leviers 
1 1 sont places en quinconce et se croisent. L'ecartement entre ies dlfferents 
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leviers 1 1 est suffisant pour eviter que, lors de leurs mouvements respectrfs, les 

bras 13, 16 setouchent. 

En position de repos, representee £ la figure 1 t les leviers 11 torment 

globalement un X dont les branches sup6rieures masquent partiellement les 
5 bords de fa decoupe 4 du support. Les leviers sont maintenus dans cette 

position de repos par appui de I'extremite 160 des bras ou contrepoids 16 sur 

les butees 9. Dans cette position de repos, la forme et les dimensions des bras 

13, notamment de leurs extremites 14, evitent tout contact entre les bras 13 et 

tout contact entre leurs extremites 14 et les butees 9. 
10 Dans cette position, les bras 13 masquant le pourtour de la decoupe 4 font 

entre eux un angle a d f environ 60 degrSs. 

En position d'ecartement maximal des bras 13, representee a la figure 4, 

les extremites rectilignes 14 sont en appui contre la butee 7 centrale, les 

contrepoids 16 n'etant pas en appui sur les butees 9. Dans cette configuration, 
15 les pourtours de la decoupe 4 et de la fente 5 du support ne sont, globalement, 

pas masques par les bras 13. Dans cette position, les extremites 14 font entre 

elle un angle p d'environ 45 degres. 

Dans une position intermediate, representee a la figure 3, les bras 

incurves 13 s'eioignent des bords de la decoupe 4 et ne masquent plus ces 
20 derniers. Les extremites rectilignes 14 des bras se croisent au voisinage de 

Pintersection entre la decoupe 4 et la fente 5. Lorsque les leviers 1 1 sont dans 

cette position intermediaire, leurs extremites 14 ne sont plus en appui sur les 

butees 9 ou 7, de m§me les contrepoids 16 ne sont pas en appui sur les butees 

9. 
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Le bord F de chaque bras 13, orients en direction de )a decoupe 4 ou de la 
fente 5 du support, est lisse et poli dans la partie Incurv6e du bras 13 et 
finement stride, & la maniere d'un fusil £ aiguiser, au niveau de I'extremit6 
rectiligne 14 de celul-ci. 
5 Lorsque Ton souhaite refaire le fil d'une larne 18 d'un couteau, on 

positionne cette dernfere dans la d6coupe 4 jusqu'& que le fil de la lame soit en 
appui sur les trois leviers 11, au niveau de leur croisement, comme cela 
apparaTt a la figure 2. La mlse en place et le guidage de la lame 18 sont facilites 
par le fait que les bras 13 dissimulent partiellement le pourtour de la decoupe 4, 

10 ce qui permet d'eviter que la lame 18 « morde » sur une des parois de la 
decoupe 4 et augmente ainsi son 6moussage. On peut 6galement equiper les 
extremites iibres des parties 31, 32 du support d'une protection, par exernple un 
revStement en polymdre, afin d'augmenter la preservation de la lame 18 et/ou 
du support 2 lors de la mise en position de la lame. Le guidage de la lame 18 

15 est 6galement facility par la forme arrondie du bord F des bras 13. 

Dans cette position, si Ton appui sur la lame 18 tout en effectuant un 
mouvement de translation d'avant en arriere, on oblige la lame 18 s'inserer 
dans la fente 5 prolongeant la d6coupe 4 jusqu'& une position terminate oCi la 
lame 18 se trouve au voisinage de Textr6mit6 ferm6e de la fente 5, comme cela 

20 est represents £ la figure 4. Lors de ce trajet, la lame frotte sur la partie polie du 
bord F des bras 13 et ainsi s'affile. Lors de son passage sur I'extr6mit6 14 de 
chaque bras 13 qui est finement striee, les I6ger$ d^fauts de la lame, 
provoqu§s par des chocs sur le tranchant de la lame, sont corrig6s.. En 
Pespece, lorsque la lame 18 comporte de legers defauts, on effectue d'abord le 
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passage de la lame entre les extr6mit6s 14 stri6es avant de reformer le fil de la 
lame 18 par frottement sur la partie polie du bord F. On complete ainsl, si 
necessaire, I'affilage de la lame par un affutage prealable. 

Lors de ce trajet, la lame 18 se trouve en permanence maintenue et 
5 guid6e entre les leviers 11. Le tranchant de !a lame 18 est, en permanence, en 
appui sur trois points de contacts formes par la zone de croisement des leviers 
et particulierement par leurs bras 13. 

La force exercee par chaque levier sur la lame est identique et progressive 
lors du trajet de la lame. En effet, plus on se rapproche de Pextr6mit6 14 des 

10 bras 13, et plus I'effort pour maintenir la lame 18 en contact avec les leviers 11 
doit etre important afin d'equilibrer la force de rappel exercee par les 
contrepoids 16. Cette force augmente lorsqu'on approche la lame 18 de 
rextr6mit6 de la fente 5 par effet de levier : la distance entre les points d'appui 
de la lame sur les leviers 11 et les axes de rotation 10 de ces derniers 

15 augmentant. 

Cette augmentation de la force exercee par chaque levier sur la lame 
permet d'adapter I'affilage selon la zone de la lame ou il s'applique. En effet, la 
lame est g6n6ralement plus usee dans le premier tiers de sa longueur a partir 
de la pointe de la lame. On positionne cette partie de la lame 18 dans la zone 
20 d'affilage formee par les extr6mrt6s 14 pour que Taffilage de cette partie de la 
lame soit optimal. 

Ainsi, grace a Texistence detrois points d'appui permanents du tranchant 
de la lame 18 sur les leviers 11, on obtient un affilage homogene et efficace de 
la lame 18. 
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Lorsqu'on retire la lame 18 de la decoupe 4, les leviers 11, sous Peffet de 
leurs contrepoids 16, reviennent £ leur position initiate. Leur course est stoppee 
par les butees 9. Comme ces dernieres sont r6alisees en 6Iastom6re ou en un 
autre materiau amortisseur, cela permet d'attenuer, voir de supprimer, le bruit 
5 engendr6 par « I'impact » des extrernites 160 des contrepoids 16 sur les butees 
9. La forme des butees 9 partlcipe 6galement a I'amortissement de I'impact, en 
evitant le rebond des extr6mit6s 160 des contrepoids 16 sur les butees 9. Ainsi, 
on obtient un dispositif d'affilage dont le fonctionnement est silencieux, ce qui 
est particuliSrement appreciable compte tenu de Penvironnement generalement 

10 bruyant rencontre dans Pindustrie agroalimentaire et de la frequence 
d'utilisation des dispositifs d'affilage. 

La longueur de la butee centrale 7 est adaptee pour que Ton puisse faire 
passer un levier 11 en force de Pautre c6t6 de la butee 7, par rapport & sa 
position de repos. Ceci est facilite, par exemple, par un jeu m6nag6 entre les 

15 rondelles 12 et les leviers 11. De cette maniere, on maintient, comme 
represents & la figure 5, un levier 11 dans une position ou celui-ci est ecarte au 
maximum de la jambe 3. Dans cette position, dite de nettoyage, les leviers 11 et 
notamment les contrepoids 16 sont facilement accessibles ce qui permet de les 
nettoyer, par exemple par un jet a haute pression. 

20 Dans un mode de realisation non represents, la butee est entouree d'un 

manchon en materiau protecteur, par exemple en 6lastom§re, en caoutchouc 
ou en polymSre. Ce matSriau, de preference souple, permet d'Sviter la 
degradation des parties des leviers 11, notamment des extrSmites 14, au 
contact avec cette but§e 7. Par ailleurs, Pepaisseur et la souplesse du materiau 
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peuvent etre choisies de maniere a realiser un point de butee variable selon la 
force exercee par les parties des leviers 11 venant en contact avec la butee 7. 

Lorsque la butee 7 est munie de son manchon protecteur souple, un effort 
supplemental sur la lame est necessaire pour amener les extremites 14 des 
5 bras 13 en butee « finale ». Cet effort a pour resultat d'adoucir le retaillage de la 
. lame, celle-ci etant plus facile £ affiler lors de son passage sur le bord F poll. ■ 
La figure 6 illustre un second mode de realisation du dispositif. Dans ce 
cas, les leviers 1 1 ' sont representes en position de repos. Les bras 1 3' sont de 
longueur superieure & celle des bras 13 et les extremites 14' sont de 
10 dimensions suffisantes pour venir en appui contre les butees 9'. Ces dernteres 
sont de forme identique aux butees 9 ou, comme represents & la figure 6, de 
forme cylindrique. Dans ce mode de realisation, les contrepoids 16' ont une 
forme adaptee pour que leur extremite 160' ne soient pas en contact avec les 
but§es 9*. 

15 Dans cette variante, le support 2 est represents avec une forme de la 

barre transversale 6' diff6rente de celle de la barre 6, de meme la jambe 3' ne 
possede pas d'organe de prehension 32. 

On peut prevoir, dans une configuration non representee, des leviers 11' 
tels que decrits ci-dessus, montes sur un support 2 identique £ celui decrit dans 
20 le premier mode de realisation. 

Dans une autre configuration, la forme et la courbure des bras 13 ;13' sont 
differentes de celles decrites. Dans ce cas la forme et les dimensions de la 
decoupe 4 et de la fente 5 sont adaptees a celles des bras. 
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Dans un autre mode de realisation, le bras 13 ; 13' d'au moins un levier 
11 ; 11' a un bord F strie sur toute la longueur du bras et non plus seulement a 
Textremite 14 ; 14*. 

Dans une autre configuration, le bras 13 ; 13* d'au moins un levier 11 ; 11' 
5 a un bord F poli sur toute la longueur du bras, y compris Textremite 14 ; 14'. 

De meme, en variante, on peut disposer quatre ou cinq leviers se croisant 
en quinconce afin d'augmenter le nombre de points de contact entre la lame et 
les leviers dans la zone d'affilage de la lame. 

En variante, un support 2 peut etre 6quipe de leviers 11 ; 11' sur ses deux 
10 faces. Tous les leviers 11 ; 11' fixes sur une meme face du support 2 ont, par 
exemple, leur bord F poli ou strie sur toute la longueur des bras 13 ; 13' et tous 
les leviers 11 ; 11' fixes sur I'autre .face du support 2 ont, respectivement, leur 
bord F strie ou poli sur toute la longueur des bras 13 ; 13". Un tel dispositif 
permet d'effectuer, de maniere independante, I'affutage et I'affilage des lames. 
15 On peut egalement fixer, sur chaque face du support 2, des leviers 11 ; 11' tels 
que decrits precedemment, c'est-a-dire avec un bord F poli dans la partie 
courbe du bras 13 ; 13' et strie a Textremite 14 ; 14'. Un tel dispositif est, par 
exemple, utilisable alternativement par deux utilisateurs sur des postes de 
travail mitoyens. 

20 En variante, la forme du bras formant contrepoids 16 peut etre differente 

de celles repr6sentees, par exemple parallelepipedique. De meme, le nombre 
et la disposition des orifices 17 ou d'autres moyens d'accrochage de 
contrepoids supplementaires, par exemple des crochets, peuvent etre 
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envisages. D'autres materiaux que racier inoxydable peuvent etre envisag6s, 
notamment pour le support. II peut s'agir d'un polymdre de type alimentaire. 

Dans une autre configuration, les butees 7, 9 ; 9* peuvent §tre de forme et 
de dimensions autres que celles d6crites, par exemple elles peuvent Stre de 
5 forme paralleleplp6dlque ou triangulaire. 

On peut 6galement envisager des butees et/ou des bras et/ou un support ' 
6quipes d'un moyen d'identification, par exemple des butees de couleur ou des 
marquages sur le support. 
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REVENDICATIONS 

5 1. Dispositif d'affilage d'une lame cToutil coupant & main, notamment d'un 

couteau, comportant un support pourvu d'une d6coupe, des organes d'affilage 
etant places en regard et en quinconce au voisinage de ladlte decoupe, montes 
rotatifs autour d'axes fix6s audit support et 6quip6s de moyens de rappel en 
position de mantere & d6finir une zone d'affilage variable selon la position de la 

10 lame d'un outil entre lesdits organes d'affilage, caracteris6 en ce que lesdits 
organes d'affilage comprennent au moins trois leviers identiques (11 :1V), 
chaque levier (11 6tant coude et poun/u de deux bras (13, 16 ; 13\ 16') 
dont Tun (13 ; 13') est globalement courbe et 6quip6 d'une extremity (14 ; 14') & 
ar&te sensiblement rectiligne alors que I'autre bras (16 ;16') constitue un moyen 

15 (16 ;16') de rappel en position par gravity dudit levier (11 ;11') p (edit levier 6tant 
rnonte pivotant, au niveau d'une zone (15) de jonction entre lesdits bras (13, 
16 ; 13', 16'), autour d'un axe geometrique (Di 0 ) globalement perpendlculaire & 
la direction longitudinale (A-A 1 ) de lad'rte d6coupe (4, 5). 

2. Dispositif selon la revendication 1, caract6rise en ce que chaque levier 
20 (11 ; 11') comprend un bras (13, 14 ; 13\ 14') dont un bord (F) est globalement 

de section h6mispherique et est adapts pour etre au contact avec une lame 
(18) d'un outil. 

3. Dispositif selon la revendication 2, caracterise en ce que le bord (F) du 
bras (13 ; 13') d'au moins un levier (11 ; 11 1 ) est poll au moins dans la partie 

'25 courbe dudit bras (13 ; 13') et finement stri6, £ la mantere d'un fusil & aiguiser, 
• au moins au niveau de I'extremite (14 ; 14') du mfeme bras. 
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4. Dispositif selon Tune des revendications pr6c6dentes, caracteris§ en ce 
que lesdits leviers (11 ; 11') sont aptes £ etre bloqufes dans une position dite de 
repos, ou r^cartement entre lesdites extremites (14 ; 14') est maximal, par deux 
but6es (9 ; 9') fixees sur ledit support (2) et reaiisees dans un materiau 

5 amortissant les chocs, 

5. Dispositif selon la revendication 4, caracterise en ce que ledit support 
(2) est 6quip6 d'une troisieme butee (7), situ§e globalement & mi-distance entre 
les deux butees (9 ; 9') en materiau amortissant et adaptee pour bloquer les 
leviers (11 ; 11') dans une position oCi I'ecartement entre lesdites extremites 

10 (14 ; 14') est minimal. 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracteris6 en ce que ladite troisteme 
butee (7) a une longueur et une forme adaptees pour maintenir au moins un 
desdits leviers (11 ; 11') dans une position dite de nettoyage ou ce dernier n'est 
pas libre en rotation. 

15 7. Dispositif selon la revendication 5 ou 6, caracterise en ce que ladite 

troisfeme butee (7) est equip<§e d'un moyen de protection, notarnment un 
manchon en materiau souple. 

8. Dispositif selon Tune des revendications pr6c6dentes, caracterise en ce 
que lesdits leviers (11 ; 11') sont disposes de maniere & masquer le pourtour de 

20 la d6coupe (4) menagee dans ledit support (2) lorsque les leviers (11 ; 1T) sont 
en position de repos. 

9. Dispositif selon Tune des revendications precedentes, caract6ris6 en ce 
que chaque bras (16 ; 16') formant moyen de rappel est 6quip6 d'un moyen de 
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fixation (17) d'un moyen de rappel par gravity supplemental, notamment un 
poids. 

10. Dispositif selon Tune des revendications precedents, caracterise en ce 
que lesdits leviers (11 ; 11') sont maintenus ecartes du support (2) et/ou les uns 

5 des autres par des rondelles (12) amovibles. 

1 1 . Dispositif selon Tune des revendications precedentes, caracteris6 en 
ce que le support (2) est equipe d'un moyen de prehension (20) et/ou 
d'accrochage (21). 



